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MES108 - ROBOT TEKNOLOVJISI - Hacibektas Teknik Bilimler Meslek Yiiksekokulu - Makine Ve Metal Teknolojileri B&limii
Genel Bilgiler

Dersin Amaci

Bu dersin amaci, 6grencilere robot teknolojisinin temel kavramlarini, endistriyel robotlarin yapilarini, calisma prensiplerini ve uygulama alanlarini 6gretmek; robotlarin
mekanik, elektronik ve yazilim bilesenleri hakkinda bilgi kazandirmak ve 6grencilere temel robot programlama becerilerini kazandirarak, robotik sistemlerin tasarimi ve
analizi konusunda yetkinlik saglamaktir.

Dersin Igerigi

Bu ders, robot teknolojisinin temel kavramlarini, tarihsel gelisimini ve siniflandiriimasini kapsar. Robotlarin mekanik yapilari, tahrik ve hareket sistemleri, sensérler, kontrol
Uniteleri ve yaziim bilesenleri detayli olarak ele alinir. Endustriyel robotlarin kullanim alanlari, temel robot kinematigi ve programlama yontemleri ders kapsaminda
incelenir.

Dersin Kitabi / Malzemesi / Onerilen Kaynaklar

1 Craig, J. J. (2005). Introduction to Robotics: Mechanics and Control (3rd Edition). Pearson Prentice Hall.(Ders Kitabi) 2 Spong, M. W., Hutchinson, S., & Vidyasagar, M.
(2006).Robot Modeling and Control. Wiley. (Yardimal Kitap) 3 Groover, M. P. (2007).Automation, Production Systems, and Computer-Integrated Manufacturing.
(Yardima Kitap)

Dersi Veren Ogretim Elemani Yardimcilari

Ogr. Gér. Halil GELIK

Dersi Veren Ogretim Elemanlari

Ogr. Gor. Halil Celik

Program Ciktisi

1. Robot teknolojisinin temel kavramlarini, bilesenlerini ve siniflandirmalarini agiklar.
2. Robot sistemlerinin mekanik, elektronik ve kontrol unsurlarini analiz eder.
3. Temel diizeyde robot programlama yapar ve endustriyel robot uygulamalarina yonelik ¢oziimler gelistirir.



Haftalik icerikler

Sira Hazirlik Bilgileri

1 Ders Kitabi Bdlim 1 Sayfa arahgi:1-

18

2 Ders Kitabi Bolim 1 Sayfa
araligi:19-25

3 Ders Kitabi Bolim 2 Sayfa
araligr:35-65

4 Ders Kitabi Bolim 3 Sayfa
araligr:85-115

5 Ders Kitabi Bolim 4 Sayfa
araligr:130-158

6 Ders Kitabi Bolum 7 Sayfa
araligr245-270

7 Ders Kitabi Bolim 6 Sayfa
arali§i:205-235

9 Ders Kitabi Bolim 6 Sayfa
araligr235-245

10 Ders Notlari Sayfa Araligr: 1-15

11 Ders Kitabi Bolim 5 Sayfa
araligr:160-190

12 Ders Kitabi Bolim 1 Sayfa
araligr:19-25

13 Ders Kitabi Bélim 7 Sayfa
arah§i:270-290

14 Ders Notlari Sayfa araligi:15-30

15 Genel degerlendirme

16

is Yikleri

Aktiviteler

Odev

Final

Ders Oncesi Bireysel Calisma
Proje

Ev Odevi

Ders Sonrasi Bireysel Calisma

Degerlendirme

Aktiviteler
Final
Odev

Laboratuvar Ogretim Metodlarn

Anlatim, Soru Cevap,
Uygulama

Anlatim, Soru Cevap,
Uygulama

Anlatim, Soru Cevap,
Uygulama

Anlatim, Soru Cevap,
Uygulama

Anlatim, Soru Cevap,
Uygulama

Anlatim, Soru Cevap,
Uygulama

Anlatim, Soru Cevap,
Uygulama

Anlatim, Soru Cevap,
Uygulama

Anlatim, Soru Cevap,
Uygulama

Anlatim, Soru Cevap,
Uygulama

Anlatim, Soru Cevap,
Uygulama

Anlatim, Soru Cevap,
Uygulama

Anlatim, Soru Cevap,
Uygulama

Anlatim, Soru Cevap,
Uygulama

Agirhgi (%)

60,00
40,00

Teorik

Giris: Robot nedir? Tarihgesi, uygulama alanlari
Robotlarin siniflandiriimasi ve temel bilesenleri
Robot kinematigi: ileri kinematik

Robot kinematigi: Ters kinematik

Robot dinamigi: Kuvvet ve hareket denklemleri
Robotlarda sensér teknolojisi ve uygulamalari
Robot kontrol sistemleri: Acik ve kapali cevrim
kontrol

Ara Sinav

Endustriyel robotlarda kullanilan aktiatorler
Robot programlama dilleri (RAPID, KRL, Fanuc TP
vb.)

Robot el ve kavrama sistemleri

Robotlarda glivenlik sistemleri ve is glvenligi
Gorlntu isleme ve yapay gorme sistemleri

Robot entegrasyonu: MES, ERP ve Uretim

hatlarinda robotlar

Uygulama ve proje sunumlari

Final Sinavi

Sayisi Siiresi (saat)
2 10,00

1 1,00

14 1,00

14 4,00

2 5,00

14 1,00

Uygulama



Makine Ve Metal Teknolojileri Bolimi / IMALAT YURUTME SISTEMLERI OPERATORLUGU X Ogrenme Ciktisi iliskisi

PC.1 PG.2 PG3 PG4 PC5 PGC6 PGC7 PGC8 PGC9 PGC10 PC11 PGC12 PC13 PG 14
0.c.1
6.¢.2
6.¢.3

P.C. 1: Meslegiile ilgili temel, glincel ve uygulamali bilgilere sahip olur.
P.C.2: Alaniile ilgili Tirkce teknik cimleleri kullanarak etkili iletisim kurar.
P.C.3: Alaniileilgili gtincel bilgileri takip etmek ve yabanci meslektaslari ile iletisim kurmak icin yabanci dil bilgisini kullanir.

P.C.4: Alaninin gerektirdigi en az Avrupa bilgisayar kullanma lisansi temel diizeyinde bilgisayar yazilimi ile birlikte bilisim ve iletisim teknolojilerini
kullanir.

P.C.5: Universite hayati boyunca bilimsel ve kiiltirel etkinliklere, génilliilik calismalarina katilir.

P.C. 6: Meslek icin gerekli hesaplamalari yapacak yeterli matematik bilgisine sahip olur.Meslek icin gerekli hesaplamalari yaparken matematik
bilgisini kullanir.

P.C.7: Sosyal haklarin evrenselligine deger veren, sosyal adalet bilincini kazanmis, iletisim, kalite yonetimi ve siiregleri, meslek etigi, girisimcilik,
cevre koruma ve is sagligi ve glivenligi konularinda bilgi sahibi olur.

P.C. 8: Edindigi bilgi ve becerileri bir isletmede uygular.
P.C.9: Alaniyla ilgili glincel gelismeleri takip edebilme, arastirma, meslektaslari ve ekip arkadaslari ile paylasabilme becerisine sahip olur
P.C. 10: Teknolojinin gerektirdigi elektrik,elektonik, mekanik ve malzeme bilgisine sahip olur.

P.C. 11: imalat ylritme sistemlerinin temel yapi taslarini, isleyisini ve entegrasyon siireclerini kavrar; tiretim siireclerini izleme ve kontrol etme
becerisine sahiptir.

P.C. 12: SCADA, MES, ERP gibi dijital Gretim ve otomasyon sistemlerini etkin sekilde kullanarak Gretim suireclerini izleyebilir, is emirlerini takip
edebilir ve veri analizi yapabilir.

P.C. 13: imalat siireclerinde kullanilan ekipman, yazilim ve sistemlerin performansini analiz eder; bakim, enerji verimliligi ve kalite yénetimi gibi
alanlarda karar destek sunabilir.

P.C. 14: Endustri 4.0 ve dijital dontsim teknolojilerine uyum saglayarak akilli Gretim ortamlarinda etkin gorev alabilir.
0.C. 1:  Robot teknolojisinin temel kavramlarini, bilesenlerini ve siniflandirmalarini aciklar.
6.(;. 2: Robot sistemlerinin mekanik, elektronik ve kontrol unsurlarini analiz eder.

0.C.3: Temel diizeyde robot programlama yapar ve endstriyel robot uygulamalarina yénelik ¢oziimler gelistirir.
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